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El DIADEMA P P Béasico es un controlador Pump-O ffmodular.

Utiliza un método de control patentado por DIADEMA, basado en la
medicion de tiempo entre golpes mediante un sensor magnético.

DIADEMA P P Basico [»» Dijsefio Simple

—

i) RESasi ) . e .

- No requiere sensores de posicidn ni de carga (en su
~opcion basica) reduciendo costos en la instalacion.

Facil calibracion y puesta en marcha.

» Economico

Bajo costo de adquisicion frente a otros controladores
del mercado.

Al ser modular permite adquirir posteriormente los
modulos de carga y posicion para obtener mayores
beneficios.

> Diversas aplicaciones

Al utilizar un método de deteccion de llenado de bomba basado en el tiempo permite
que el controlador sea utilizado en diversas aplicaciones.

El controlador se ha aplicado con éxito en todo tipo de pozos desde bajo a alto
volumen variando también la profundidad.

> Software

La carga de parametros puede ser desde el mismo teclado del controlador
o a través de un software de conexién con la computadora.

D Diadema Artificial Lift - POC X

. ;s
Configure Setpoints 32 day % run Well properties Vlsor de raplda IeCtu ra
Communication KeARENE N
Port Slave addres: Latency: ms Poll period: Els
Well Status Snapshot @ Online /N
Pump status Main Settings
Mode: ' RUN 3stroke avg.:. 5100 ms  Delta: 18 ms Pumpup time: 00:00:00
Current spm: 10 spm Full Barrel: 6724 ms Internal Time and Date
Fluid pound strokes: Lunes, 26/02/2018, 14:03:15
Elapsed Run Cycle Time Run time %
Now: 0 ' 00:00:00 (DAYS HH:MM:SS) Today: 100 % Yesterday: 100 %
Previous: 0  00:00:00 (DAYS HH:MM:SS) 32 day avg.: 100 % v J \ 3

carga directa de parametros

Software disponible en idioma inglés y espafiol
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Las actualizaciones en el DIADEMA P P Plus agregan los médulos

de posicion y carga, como ademas la instrumentacidén para el registro

de cartas dinamométricas.
Celda

de Cargay
Posicion

Telemetria

'S ENSEROAIN
' Golpes

> Cartas Dinamomeétricas " Comunicacion

B s o LTS Para ambas versiones esta disponible la
- (320 ]yt | it s - E : P
elemetria que permite el monitoreo y
control remoto.
El controlador es compatible con Modbus

Communication KENENE
Pon. Slave addres: Latency: ms Poll period Els

P T = lo cual permite adaptarse a cualquier
R DL L R sistemas tipo SCADA abierto.

bt et Ademas esta disponible la conexién del
software via Bluetooth.

€3 Bluetooth’
T wodbus

Max load: 100 Ibs Min load: 100 Ibs
Software disponible en idioma inglés y espariol
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